Finger WEEDER - AgroRob%t

Apraksts

FINGER WEEDER konfiguréjams traktoram uzmontéjams
agregats, kas paredzéts pilnigai nezalu apkarosSanai,
apvienojot starprindu kultivéSanu ar efektivu ravéSanu rindas
ar gumijas pirkstiem.

Ramis

- Regulejamais ramis opcija izmanto uzlabotu kameras
vadibas sistému un inteligentus algoritmus, lai automatiski
pielagotu rami, izmantojot hidrauliskos cilindrus,
nodroSinot perfektu rindu izsekoSanu.

- Cietais ramis izmaksu zina izdevigs risinajums, kas
piestiprinats tiesi pie traktora un kopé traktora celu.

Kontroles iespéjas reguléjamajam ramim

- Autonoma algoritmu staréSana

- Manuala, kur cilveks ar dZoistika palidzibu regulé ramja
atrasanas vietu

Gumijas zvaigznes

lesp€jama dazada izméra un cietibas pakape:

- D200; D250; D290 un D370

Sadala jusu rindu skaitam no 2 lidz 6

Kultivatora zarino1-5

Papildus aprikojums:

- Rindas aizsargi ’ ’
- Mineralmeéslu kaste ‘% ‘%
PAREDZETS % %

¢ v

Augiem, kuri aug rindas
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NEPIECIESAMS

Traktora jauda no 25-90 Zs

3 punktu savienojums

Reguléjamais ramis

12V tris punktu baroSanas izvade

Min 20 /m hidraulikas pliusma

USB piesléegums

MAINAMS

Attalums starp sekciju un sekcijas
skaits no 1 lidz 6

2 Kultivatora zari no1-5

3 Atbalsta ramja augstums

4 Katras sekcijas augstums

5 | Atsperujatigums

Gumijas zvaigZznu attalums, augstums
un lenkis

Reguléjamais ramis

7 | Elektriskas kastes atraSanas vieta

8 | Hidrauliska cilindra atrums

9 | Kameras augstums

10 | Modela jutigums

Ramja atrasanas vieta 500mm

11 . _
diapazona
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